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Вариант принципиальная схема подключения элементов платы RocketBoard 

Cхема подключения модулей в рамках задачи 
с учетом использования платы Rocket Board 
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Разъем для подключения
радиомодуля HC-12 / SV610
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Разъем антенны
В простом случае

провод ~1/4 длины волны
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Arduino Pro Micro

Вариант подключения дополнительных элементов к плате RocketBoard 

Ко входу питания
+

+

-



Разъем для
Arduino Pro Micro

Разъем питания
6-16В

Дублирующий
разъем питания

Разъем подключения
кнопки. Ножка А3.

Разъем подключения
Платы датчиков (I2C)

Разъем подключения
светодиода. Уже защищен 
сопротивлением. Ножка 5.

Разъем подключения
сервопривода №2.  Ножка 6.

Разъем подключения
сервопривода №1.  Ножка 9.

Разъем антенны. В простейшем варианте надо 
припаять к центральному контакту отрезок 
провода длиной примерно 1/4 длины 
волны передатчика

Разъем подключения
радиомодуля HC-12/SV610.
Ножка настройки 7.

Разъем для работы 
с SPI.  Можно использовать 
для подключения модуля 
записи SD. Ножка CS: 4. 

Пьезодинамик. 
Ножка: А1. 

Преобразователь
питания

Защитный
диод

Мини макетная плата для пайки 
дополнительных элементов.
Всего доступно 3 ножки: 
A0, 8 и 10. Так же здесь 
выведены 5В и земля.

 Комментарии к плате Rocket Board 



 Схема Arduino Pro Micro 
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